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Claims 



1 . Foot measuring device with a light-beam barriers and a stepper motor (3) with a 
drive-shaft, connected^to an electronic control unit (18), and a baseplate (12) on 
top of which at least one foot-plate (2) is installed, characterized in that: - 

The baseplate (12) is placed at the comers of a square, within which at least one 
foot-plate (2) is provided, and redirection rollers (4) are provided between every 
two successive tooth belts (5,6,7,8) on that square which run around the aforesaid 
redirection rollers (4) whereby the roller (4) also serves as the drive shaft of the 
stepper motor (3) provided on the baseplate (12), and whereby the iimer branch 
(5b) and the outer branch (7a) as well as the outer branch (5a) and the inner 
branch (7b) of the toothed belts lying opposite one anotlier each carries a cross- 
piece (10), and between the outer branch (6a) and the inner branch (8b) of the two 
other toothed belts (6,8) lying opposite one another, carries at least one length 
piece (1 1), these pieces being provided each with at least one light-beam banier 
directed along the foot-plate (2). 

2. Foot measuring device according to Claim 1 , 

Characterized in that 

The baseplate (12) is provided with a square housing (14) with at least one tread 
opening (1 5), provided at least over one foot-plate (2), 

3. Foot measuring device according to Claim 2, 
Characterized in that 

On the side of at least one tread opening (15) of the housing (14) a pier (17) is 
provided carrying the control unit (18) and a curved support handle (19) 
positioned alongside at least one tread opening (15). 

4. Foot measuring device according to Claim 3, 
Characterized in that 

A side member (20) is installed between the handle (19) and the housing (14) near 
to at least one tread opening (15). 
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The invention concerns a foot measurement device provided with Hght-beam baniers 
and a stepper motor with a drive shaft, which is connected to an electronic control unit 
on one side and a baseplate canying at least one foot-plate. 

The foot to be measured is placed on the foot-plate. The stepper motor has only to drive 
the light-beam baniers along the foot-plate until the contours of the foot come into 
contact with the light-beam baniers. To that end, the stepper motor is driven step by 
step by the control unit, which immediately receives the signals fiom the light beam 
barriers linked to it. 

The invention addresses the problem of creating a foot measuring device which would 
be simple to step on, using light-beam barriers and which would permit the user to place 
its foot on the foot-plate. 

The invention is built on a square baseplate, containing at least one foot-plate, which 
has redirection rollers, between any two vertices on the same side of the square, with 
toothed belts running around these redirection rolls, whereby one of these redirection 
rollers functions also as the drive shaft of the stepper motor , and whereby between the 
inner branch and the outer branch and between the outer branch and the inner branch of 
nvo opposed toothed belts there is in each case a cross-piece, and between the outer 
branch and the inner branch of two other toothed belts which lie opposite one another at 
least one length piece is provided, whereby the cross-piece and at least one length piece 
are in each case provided with at least one light beam barrier running above the foot- 
plate. The Ixinctioning of this arrangement will next be explained by reference to the 
embodiment shown in the drawings- 

The foot measuring device is preferably installed in a housing according to Clairns 2, 3 
or 4; a foot measuring device so built can be easily stepped in by the user, placing his 
foot on the foot-plate, and provides the user with a secure bearing surface. This will 
also be more closely described with reference to the embodiment shown in the 
drawings. 

The drawing show the following: 

Fig. 1 View in perspective of the baseplate of the foot measuring device with the 
accessory the light beam barriers; 

Fig. 2 View in perspective of a foot measuring device installed in a housing with 
support handle, ready for use. 

Fig. 1 shown the light beam barriers with the labels E and S. Here E indicates the 
detector and S the transmitter of the light beam. The transmitter emits preferably an 
infrared light beam which is sensed by the detector. The transmitter as well as the 
detector of the light beam barrier are connected to the control unit (not shown in the 
drawing). The control unit processes the detector output signal The stepper motor is 
labeled 3; its drive shaft coincides with the redirection roller 4 which is run directly by 
the stepper motor 3. This redirection roll 4, like the other rollers, is installed on the 
baseplate 12.. In the shown embodiment, the redirection rollers 4 are captive in bearing 
bushings 13- Redirection rollers 4 are installed on the baseplate 12 at the comers of a 
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square; one roller 4 at each comer One of the redirection rollers 4 coincides, as 
aforementioned with the drive shaft of the stepper motor 3. The stepper motor 3 is 
connected to the control unit which makes it rotate stepwise. Within the square 
circumscribed by the redirection rolls 4, two foot-plates are provided. These foot plates 
are placed on risers 21 above the baseplate 12. The two foot-plates are separated from 
one another. At the edges and in the middle, however, the gap between the two foot- 
plates is spanned by bridges 1. A toothed belt is stretched between each pair of 
redirection rollers 4. Tlie toothed belts thus run along the sides of the square in the 
vertices of which the rollers are located. Viewed in the counter-clockwise sense, the 
first toothed belt 5 runs from the redirection roller 4 connected to the drive shaft of the 
stepper motor 3 and to the next indirection roller 4. From this redirection roller 4, 
continuing in counter-clockwise sense, a second toothed belt 6 runs to the next roller; 
then comes a third toothed belt 7 and finally the forth tooUied belt 8, which again at its 
turning point nins around the roller 4 connected to the drive shaft of the stepper motor 
3. When the drive shaft of the stepper motor rotates, this causes all toothed belts 5, 6,7 
and 8 to move accordingly. At that, it should be noted that the redirection rollers 4 are 
provided with teeth which engage with the belt teeth but these teeth are not shown in the 
drawing, for the sake of simplicity. The toothed belts are thus all connected to the drive 
shaft of the stepper motor 3 and any step of the stepper motor will give rise to precisely 
corresponding step-displacements of the toothed belts. The user stands with his two feet 
on the two foot-plates 2; he must place his feet along the longitudinal axis of the device.. 
One ci^ss-piece 10 is installed between the inner branch 5b of the first belt 5 and the 
outer branch 7a of the third toothed belt 7, This cross-piece is accordingly provided 
with profiled clamps 9 which fit the tootlied belt in form but in particular are also 
capable of transmitting force. The cross-piece has two light beam barriers, each of 
which is directed over one of the foot-plates. To that end the cross-piece is provided in 
the gap between the two foot-plates with a detector for one of the light beam barriers, 
the transmitter of which lies on the outer side next to the first tooth-belt 5, as well as a 
transmitter for the light beam barrier of the other foot plate, the detector of which lies on 
the outer side of that foot-plate next to the third toothed belt 7 on the cross-piece. When 
the inner branch 5b of the first tootlied belt 5 is moved by the drive shaft of the stepper 
motor 3, this causes a parallel motion of the outer branch 7a of the third toothed belt 7. 
This causes the cross-piece 10 between the inner branch 5b of the first tooth belt 5 and 
the outer branch 7a of the third toothed belt 7 to be displaced sideways relative to the 
longitudinal axis of the device. In the same way the other cross-piece 10 is interposed 
between the outer branch 5a of the first toothed belt 5 and the inner branch 7b of the 
third toothed belt 7. When rotation of the drive shaft of the stepper motor 3 causes the 
inner branch 5b of the first toothed belt 5 to move, then the outer branch 5a of the first 
toothed belt 5 moves analogously. Tlie two cross-pieces 10 will then be either brought 
closer together or separated wider apart. In this way the movements of the two cross- 
pieces 10 will sense the length of both feet when the light beam barriers come into 
contact with the ends of the feet. Eventually the foot ends will obstruct the light beam 
behveen some transmitter and its respective detector. This is sensed by the detector and 
passed over to the control unit. Since the control unit counts the steps carried out by the 
stepper motor and hence obtains the exact position of the light beam banrier and thus of 
the cross-piece 10, it works out the position of the foot end. From the positions of the 
foot ends thus established, the control unit calculates foot length.. In order to determine 
simultaneously also the width of the foot, length pieces 1 1 are provided which lie 
parallel to the longitudinal axis of the device and can be displaced across it. These 
length pieces are positioned at one end on the inner branch 8b of the fourth toothed belt 
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8 and at the other end on the outer branch 6a of the second toothed belt. They are kept 
rigidly separated, in no direct contact with the aforesaid branches of the toothed belts, 
but rigidly separated on a profile rail which is rigid and hence capable of transmitting 
force and which is seated on the toothed belts. The distance apart of the length pieces 
1 1 essentially corresponds to the width of the foot plates plus the width of the gap 
between them. When the inner branch 8b of the fourth toothed belt is displaced towards 
the drive shaft of the stepper motor 3, the outer branch 6a of the second toothed belt 
must undergo a parallel displacement. Consequently, the length pieces 11 move 
towards the front side of the foot-plates which runs across the longittidinal axis of the 
device. Along this front side of the foot-plates run the light beam barriers on the length 
pieces 1 1, in each case having a detector on one front side and a transmitter on the other 
front side of a foot- plate. These light beam barriers embrace the width of the foot. 
Wlien a light beam barrier is moved to a side of a foot-plate lying parallel to the 
longitudinal axis of the device, it will eventually be intemipted by the foot placed on 
that foot-plate. A signal is then sent to the control unit indicating the position of one 
side of the foot. Tlie light beam barrier is then further displaced on the length piece 11, 
until eventually the length piece 1 1 with its light beam barrier traverses to the outside of 
the other side of the foot. The coritrol unit can theii determine the foot width. This 
arrangement of tlie light beam barriers enables their displacements to be carried out in 
one movement using a single stepper motor, whereby both user's feet can be 
simultaneously measured. Clearly, to accomplish this no less than six light beam 
barriers would be needed. It should be noted that in this system the labels of the inner 
and outer branch of each toothed belt may be interchanged, which would imply reversal 
of the motion of the light beam barriers, but the displacements will retain their essential 
function. 

Fig. 2 shows how the foot measuring device of Fig. 1 can be enclosed in the square 
housing 14. To that end the housing 14 is provided with two neighboring rectangular 
tread openings 15, corresponding to the foot-plates. An intemiediate bridge 16 is 
interposed between the tread openings 15, which covers and protects the light beam 
barriers in the gap between the foot-plates 2. The foot-plates 2 are respectively located 
under the tread openings 15, whereby the contours and disposition of these openings 
match those of tlie foot-plates 2. The control unit 18 is mounted on a pier 17, which is 
located on the housing 14 . A curved handle 19 is attached to the pier 1 7. A user having 
inserted his two feet into the tread openings 15 and standing on the foot-plates can hold 
this handle to support himself The curved handle 19 is secured by the side member 20 
installed between this handle and the housing 14. 
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Die rrfindunr boLrifft cin I'u(::ne/:reriit init Licht- 
schranr-^n und oino" r;cK''i t tmotor init oiner AnurLcbG 
achpc, ciic en n^nc el nkl roninche Podienun'^GGinheit 
Gnroscbl o:jf:on sinrl, vmd einer Gr-.)rfd:;i stte, auf der 
\jQY\i.r'^-^ono cine i'unpl at ie enreordnck ist, 

Auf der FuEpleite ist dor su vori.iGG5;ende PuB Guf^:u- 
set'/:en. Der :3c':ri.lL;:-ooor hat nun die Lichtsc-xcanken 
entlan[s der j/uHplatte so zu verfahren, bis die 
Konturen des Fur.cs von den Lichtschranken abce- 
tastet sind. Dasu wird der Gcnrittmotor sc]':rittv/eis 
von der redien-ni'Tseinheit rresteuert; frleichv.ei tip; 
c::ipf£n;Tt die Redienunr^einheit die SiiniaDe der an 
sic ani<;cschlossGnen Lic'ntscrrrank.en. 

Der r:rfindung lie?rt die A\?.frrare aufcrunde, ein ?uI3- 
inefif^erat dicser Gattunr: su schaffen, die eine 
:::drlichst einfache Vorschubeinri chtunft :*ur die Lich 
scbranicen aufweist und rorebenenfalls vom P.enutzer 
praktisch botreten v:erden kann, also sicher mit dera 
?uB auf der ?ul?platte betreten v;erden kann. 

Diese Erfindimg v;ird dadurch fielost, daB auf der 
Grundplatte in den Eckpunkten eines Vierecks, inner 
halb dessen die v;enigstens eine FuJrplatte ange- 
ordjiet ist, Unlcnkrollen angeordnet sind, zwischen 
jev/eils zv/ei derselben den Seiten des Vierecks 
folgende Zabjiriemen um diese Umlenkrollen umlaufend 
angeordnet sind, v/obei eine Umlenkrolle auch die 
Antriebsachse des SchrittiBotors ist, der auf der 
Grujidplatte angeordnet ist, vmd zwischen dem innere 
Truin und dem auBeren Txum \md zwischen dem auBeren 
Trum und dem inneren Truza sweier einander gegeniibei 
liegender Zshnrienien jevjeils ein Quertreger und 
zv^ischen dem auBeren Trum und dem inneren Trum der 
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beiden andererii einander gegeniiberliesenden Zahnrieraen 
wenigstens ein Langstrager engeordnet sind, wobei die 
Quertrager und der wenigstens eine Langstrager je- 
weils eine iiber die wenigstens eine FiiBplatte ge- 
5 richtete Lichtschranke aufweisen. Die Funktions- 
v/eise dieser Vorrichtung wird ira folgenden noch 
anhand eines in den Zeichniingen dargestellten Aus- 
fiihrungsbeispieles erlautert werden* 

Bevorzugterv/eise ist ein solches FufiraeBgerat in einem 
10 Gehause geraaB einem der Anspriiche 2, 3 Oder ^ ange- 
ordnet; ein so f ortgebildetes FuBmeBgerat laBt sich 
vom Benutzer leicht auf der FuBplatte mit dera FuB 
betreten und bietet dem Benutzer dabei einen sicheren 
Halt; auch dies wird noch ira folgenden anhand eines 
15 in den Zeichnungen dargestellten Ausfuhrxmgsbei- 
spieles erlautert werden. 

In den Zeichnungen stellen dar: 

Figur 1 die perspektivische Ansicht auf die Grund- 
platte des FuBraefigerates mit der Vorschub- 
20 vorrichtvmg fiir die Lichtschranken; 

Figur 2 die perspektivische Ansicht eines in einem 
Gehause rait Halteeirxrichtungen fur den Be- 
nutzer luitergebrachten FuBmeBgerates. 

In Figur 1 sind die Lichtschranken mit den Bezugs- 
25 buchstaben E und S gekennzeichnet. Dabei kann E 

den Empf anger und S den Sender der Lichtschranke be- 
deuten. So geht von dem Sender vorzugsweise ein 
Infrarot-Lichtstrahl aus, der ira Empf anger detektiert 
wird* Sowohl der Sender als auch der Empfanger einer 
30 Lichtschranke sind jeweils an die nicht dargestellte 

Bedienungseinheit angeschlossen. Die Bedienungseinheit 
gestattet es dabei auch das am Empfanger getastete 



oi^ j.al '/Ai 'jv^p->:.;on. Der Sc^'rit linotor :ist init dcr Bc- 
;:\r-r::.i ffor Z ro'.nvnr.ei Ci.ncl; seine Antricl»r,nchse fiillt 
vAb cinc?r Iril onlirol 1 c iviGornrnen, die bws dcm ScVirikb- 
i .oi ur > ; r ••vo:'.';i.c' I:. Diose U.'nl enliroi t e ^l- i3t v;io die 
i'ti!'-' r;n o?vk --en U;nlcnkroTlen ai'f (>'=ncr rirundpl otto 
1P a;';::eor:::irt . T^o :3?.nd .in doin daiT'os te? T ten Bci- 
r:ioie1 oi.c VmT cnlirol Tcn 4 in f:eeir:noi.en 7 ar;;erbo' riuircn 
15 ilrcrt.'o- 6?vcovdnet. /.uf dcr GruridpT o l:tc sind 
.in den j^.c':on eincs Kcc'itec]:cs U.-TilenV-rol] on 4 en^ye- 
ordnct; .-ov;eil3 onnem Fckpunkt dec Rec?:teches 
r3itzt eine U:.-:! enkrolle 'i-. ?vine der Urn] cnkrollen ^ 
fHilt^ v;ie schon (tcsart, mit der Anfcrieb^achGe des 
nchri ttnouors 3 zuGerrunGn. A\^ch dor Schri ttnotor 5 
ist an die Boiicn-jnrGeiiobeit cn^vench] osGcn und v/ird 
von dercelben schrittweise betcitift. Innerr^alb des 
von den Urilonkrol len n ahcoGteckten r:echteckes sind 
z\Jei Fufip?aoten P. anifcordnet. Diese Fwfiplatten stehen 
auf Stehidern 21 uber der Gx^undplatce 12 beabstandet. 
Die beiden FuEplatten sind voneinender spalfcbe- 
absfcandet. .An den ilandern und in der Witte Jedoch ist 
der .opa?ut zv/iscben den :iv;ei FuRplatten von Ster;e:^. 
1 iiborbruckt. Zviischen o^v/eils zv/ei UnilenkrolTen 4 
ist ein ZaV.nriernen crespannt. Die Zebnriemen folGen 
somit den Seiten des von den Umlenkrollen abge- 
steckten Eecnteckes. Ira Ge:7enuhrzei5ersinn betrachtet 
ist so zv.'ischen der die Antr.iebsachse des Schritt- 
motors 3 bildenden Unlenkrolle 4 und der nachsten 
Umlenkrolle 4 ein erster Zahnriemen 5 gespannt. 
Zv;ischen dieser Umlenkrolle 4 und der im GegerAihr-- 
seigersinn auf die nachstfolgenden ist ein zv/eiter 
Zahnideaen 6 gespannt; darauf folgt dann der dritte 
Zahnriemen 7 und schlieBlich der vierte Zahnriemen 8, 
der v;ieder\ini an seinem einen V/endepunkt iim die die 
Antriebsachse des Schrittinotors 3 bildende Umlenkrolle 
4 verlauft. V/ird nun die Antriebsachse des Schritt- 
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Z£:inrioinen 6, ? unci 8 in cine U:nT8ufbc\;orunJ- 
verse bzU v;ocdon. /.n dicr;cr Ztolle sci oi.nr^ofii^n:, 
ciap. die U?nlerj}:rol len 4 ols don A.-' non nor Znl-.-i-i c::.on 

5 entsprccKendo Zai nr-ol t on ?.Mr/-obil ::et sin^, v;ar> /c- 
docli dor KinfGchl-eit ;;nV:.or nncht der^erLnllt i:=;t. 
Sojnit v.'orden die 7:3r ryr^ ^mcn i?n rr/cbnis i::it dor 
Antriebsec-iGC dec Sc-.ritl-r'Otors 3 rorr?5cr3lf;s5ir 
verbundon und ,iede Sc::L'iltbe:/o'-unr dcs ""^c' rilt- 

10 motors v/ird strenrr entcnrec' ende Gc' rit Ibev/ci- vn'-en 
der Zar-nj?iernen veranlassen, Der '^enutv.er r-stell L sich 
nun mit seinen bexdon "u[:en suf die beldon r'ufi- 
plaLic-n und zwar stellt er seine : •S'le Ir.r/fS der 
GerLi LrliinrsechGe • ?er eine Ouer bri'-ver 10 i st .:v;isc-'en 

15 dem inncren Trurn ^b des crsten Z-ar:nrio-:;ens 5 --^-d n*:-:: 
auBeren Trum 7a des dri'd en 7a' r:rie:::ens 7 e.n^-eoy.^dne^' . 
DGiiu ist dicser Ouertvr^ror mit prof il ar bi^en ^*Tc;:/::on 
9 aui den Zahnrie:::en v;eni;7stens rcrn:sch"lvssi?r, i ns- 
besondere aber auch kre :tscrTur:si=: a'.-if esefc/t . '::if:-.'3er 

20 Quertrilger besiczt nun sv;ei lic^-itscr:! ?.nken, G?e ^.c- 
v;eils iiber eine FuBplatte .^^-erichtet sind. Bazu xrl'-^rt 
dieser Quertrciger in dem Spalt :.:v;isc::3n den beicen 
.?uBplatten oev;eils einen ICrnn fanner fur die eine 
Lichtscr.ran3:e, deren Sender auf der AuGenseite bei 

25 deni ersten Z-ehnrieii-en 5 anroordnet; ist, -ond einen 
Sender fur die Licht^chranke der anderen -^j^platte, 
deren Ernpfsnger auf der Aufienseite dieser enderen 
FuBplatte bei dem dritten Zahnriemen 7 ^^^-^ 
Quertrager vorgesehen ist. \vird das innere Truni 
50 des ersten Zahnrierrens 5 von der Antriebsachse des 
Schrittmotors 3 v;eg bev:egt, so folgt im Srgebnis 
eine dazu parallel gerichtete Bev/egvins des auEeren 
Trums 7a des dritten Zahnriemens Soirdt v/ird der 
Quertrager 10 2v/ischen dem innercn Trum 5^ des erster 
55 Zahnriemens 5 und dem aui?eren Trum 7^ des dritten 



Zahnrieificns 7 quer zur Goruteli'nr?;sachse verschoben. 
In entsprecherider VJeise ist der endere Quertrager 
10 anseordnet jodoch sv;ischcn dera aufioren Trura 5a 
des ersten Zerjnrieinens 5 ^-d dein inneren Trura 7b 
dcs dr-itten Zer-nricnens 7- Dieser v/ird dann, wenn 
das innere Trum 5b des ersten Zar.nrieriens 5 von der 
Antriebsac?:3e des ^3chritti^;Otors 3 v/en bswegt v/ird, 
7A\ derselben hin bev/ert, da ,ia dann das aiiBere Truns 
5a dec ersten Zahr.rier.ens 5 derselben hin bevje^t 
v.-ird. Die beiden Quertra-er 10 v:erden soniit ent- 
v/eder wueinander oder voneinander v/egbev/egt. Auf 
diese v/eise v;ird durch die beiden Quertrager 10 
in einer Itev/ejims die Lrn^je beider Ful?e abrretastet 
in de.T. die Lichtschranhen auf die Fulienden sufabren. 
Ir"er.dv.'ann v;ird das Fvfiende in den Strehl der Licht- 
schranr.e z-v/ischen den jev:ciliren f^ender un Zmpf tiirrer 
fallen, so daB der Licr tstrahl untorbrochen v/ird. 
Dies v/ird vom E.*npf c'r-.r-er de Lel.ticrt vsid von der 
3edienunf::seinheit er.raBt. Da die Zedienungseinheit 
die vo.-n ochrit l: riotor fichrittc auszahlt und 

daraus auf den [venaven Crt der Lichbocl-ranVie bzv;. 
des 0;Jcr!:rM.-:'ers 10 sc:i]ie5en l:ann, er.Tibt sich somit 
der Cr o des Frti?endcs. Aus c;cn so eri'fit oel ten Orten 
der HuEenden crmitteTt dann die Bedicni; ;:5seinneit 
in !fr:;cbnis die Fu!:-1 ^nren . U;:: die trcite der vvBe 
f-1 eich:ocitir su bosti.r-jon, sind LJ^nrrstraser 11 vor- 
CO^ehen, die Ir'nrrs der Cere be], "ngsachse frorichtet 
sind und quer zu i'nr verschoVen v;erden. Dicse Lanr^s- 
Irr'rer 10 sind e?r.erseits auf doni inneren Trum 8b 
des vicrien Za^ nrio.Tiens 8 und dern au.Berea Trurn Ga 
dcs ;^v/oj Ion Zahn ri o.-.-ens anr:eoL''dnot • Sie sind vonein- 
nndor .sUarr dadwrcp beabstandet, d«/?- sie selbst nicht 
nniii.i Ll.oV;\mr auf den '-cnr.r'Mten Tr-^rT^s der '''jbrjriCiTien 
nn^-cordnet s^nd, sonder»n voriO^' r.andcr rslarr V^oab- 
si;andct: nuf einer Trofi 1 sc- .ione , die ror::iSChl iissir; 
■.ind 1 riniHjsonderc da.rAt euch k rn f l.r'c-' Vi^'/.K-i .iev.'eils 



auf den Zahnriemeh sitzt. Der dediirch zvjischen den 
LanrrstraEern 11 gegebene Abstand entspricht im v/esent- 
lichen der Breite der Fufiplatten 2U2U2:lich der Spalt- 
v;eite zv/ischen denselben. Wird das innere Trum 8b 
des vierten Zahnriemens zu der Antriebsachse des 
Schrittrsotors $ bev/egt, so bedeutet dies, daB das 
auBere Truin 6a des zv;eiten Zahnrienjens eine dazu 
parallel gerichtete Bev/eirimg ausfiihrt. Folglich 
v;erden die Lenjrstrai^er 11 an den quer zur Gerate- 
langsachse liegenden Stirnseiten der Fufiplatten ver- 
fahren. An diesen Stirnseiten der ruBplatten lieren 
die Lichtschranken auf den Lan.rstregern 11 , .iev/eils 
jiit einern empfanger an der einen Stirnseite und einem 
Sender an der anderen Stirnseite einer ruBplatte. 
Diese Lichtschranken erfassen die Breite des FuBes. 
V.-enn eine Lichtschranke von einer parallel zur Gerate- 
Janrsachse lie?v:enden Seite einer JuBplatte verfahren 
wird, so wird sie irgendwann von den auf der FuBplatte 
befindi.ichen FuB unterrrochen v/erdei-. Dies sifrnalisicr 
der Bedienunf-seinheit den Ort der einen Seite des 
?vil:es.. Die Lichtschranke wird auf dem liangstrai^er 
11 .jedoch weiter verfahren; ir?rendv;ann wird dann 
der LanrTGtrager 11 init seiner Lichtsc^^ranlte wieder 
3\7fierhalb der anderen Seite des Fufres r:eraten, was 
hoi fit, daB hier die IJntorbrechunrr der Lichtschranke 
ivieder aufffehoben wird. Dies sirnalisiert dap.n der 
Eedienuni^seinheit den Ort der anderen Geite des FuBcs. 
naraus l:ann dann die Eedien\?nfrseir>*':eit die Breite des 
■'ufics er.Tiitteln. Gomit ist eine Vorrichtunc fur die 
lichtschranken roschaffen, die deren Verschub in einer 
einzi(ren T?ewec:unr; ra^t einen einziren Schritt::;ptor 
r-estattet, Dabei konnen rrl eichi;eitir die beiden Fi5Re 
ennes Fenutzers verinessen werden. "^s vei'sLoht sich, 
daB dazu insresanit sechs Lichrtsc'- ra V;en errordoplicn 
rind. Eg sei darauf hin^-cwiesen , daB in diccor Cfren- 
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barung die Eezeichnungen der inneren und auBeren 
Truras der Zahnriemen .jeweils raiteinander vertauschbar 
sind, v/odur-ch zv/ar eine Bev/enrungsurnkehr des Ver- 
schubes der Lichtschranken bev/irkt v/ird, jedoch die 
5 prinzipielle Art des Vorschubes beibehalten wird. 

In Figur 2 ist nun dargestellt, v/ie das FuJ:nieEc;;erat 
nach Figur 1 in einera quaderf or.Tjigen Gehause 14- unter- 
G;ebracht sein Icann. Dazu v/eist das Gehause 1^ zv;ei 
zueinander benachbarte, entsprechend den Fufiplatten 

10 2 rechteckige Trittof fnungen 15 auf- Zv/ischen den 
Trittof inuHPren 15 ist ein Mittelstefc IS vort^esehen, 
der die Lichtschranken im Spalt zv/ischen den beiden 
FuBplatten 2 abdeckt und auch schiitzt. Die FuBplatten 
2 befinden sich ^ieweils unter den Trittof fnuns^en 15, 

15 die ja in ihren Konturen und in ihrer Ausrichtung 

denjenise:. der FuBpiatten 2 entsprechen. Die Bedienunrs- 
einbeit 18 ist auf der Saule 17 an^eordnet. Die Saule 
17 ist hierzu auf dem Gehause 1'i aufgesetzt. An der 
Saule 17 ist ein bosenformi^er ?:alteburel IS vorgc- 

?0 sehon. An diesein Haltehujel 19 kenn sich der Penutzer, 
der sich /nit ceinen beiden FiiBen in di.e Trittof fnungen 
15 auf die FuBpiatten frestel.lt hat, festhaluen. Seitlich 
v/ird der I'altebu^iel 19 noch von dem SeitenbiifAel 
20 stai?i1 isiert , der T^v/ischen denselben und de.-n Gc- 

;?5 hciuse 1^4- vox^resehen ist. 
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Zeichenerklbrimp; 



Steg 

Fufiplatte 
Schrittnotor 
Urnlenkrolle 
erster Zermrier-ien 

auEeres Trurn des ersten Zarnrienens 
inncres Truiu des ersten 7sr:riT^e::.ens 
2V'eiter Ze^rricleir^en 

auBeres Tr'j.m des zv.-eiten Sar-riri.o .-ens 
inneres Trurrj des zv/eiten Zer.r-.cier.er.s 
dritber Zahnriorien 

aul?eres Trura des 'dritten Zehnriernsr.s 
inncres Trijrn des dritten Zahnriei.'er.s 
vierter Zsr'rrie:.:en 

cuKeres Trurn des vierten Za; nriernens 
inneres Trurn des viei*ten Zarjn?ie::ens 
Kl erurne 
Qucrcra-rer 

rTrundp?.atte 
J,s jrerbohr ung 
rje-l'uGe 
Tri t bbf fnun?: 
Hit telsberr 
.Saule 

Sediermnrrseirheit 

Haltebugel 

ocitenbu-^'el 

StMn(3er 

irofiT.sc'.iene 



r»c icier ^ 
R:np.fi-in?-^er J 



einer Lichtschranke 



PufimeBgerat mit Lichtschranken und einem Schritt- 
motor (3) mit einer Antriebsachse , die an eine 
elektronische Bedienxmgseinheit (18) angeschlossen 
sind, und einer Grundplatte (12), auf der 
venigstens eine PuBplatte (2) angeordnet ist, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB auf der Griuidplatte (12) in den Eckpunkten. 
eines Vierecks, innerhalb dessen die wenigstens 
eine FuBplatte (2) angeordnet ist, Uinlenkrollen 
(4) angeordnet sind, zwischen jeweils zwei 
derselben den Seiten des Vierecks folgende Zahn- 
riemen (5> 6, 7, 8) urn diese Umlenkrollen (^) 
iiralaufend angeordnet sind, wobei eine Umlenk- 
rolle (4) auch die Antriebsachse des Schritt- 
motors (3) ist, der auf der Grundplatte (12) 
angeordnet ist, und zwischen dem inneren Trura 
(5b) und dera auBeren Trum (7a) \and zwischen dem 
auBeren Trum (5a) und dem inneren Trum (7b) 
zweier einander gegenuberliegender Zahnrjemen 
(5i 7) deweils ein Quertrager (10) und zwischen 
dera auBeren Trum (6a) und dem inneren Trum (8b) 
der beiden anderen, einander gegeniiberliegenden 
Zahnriemen (6, 8) v/enigstens ein Langstrager (11) 
angeordnet sind, wobei die Quertrager (10) und 
der wenigstens eine Langstrager (11) jeweils eine 
uber die wenigstens eine FuBplatte (2) gerichtete 
Lichtschranke aufv/eisen, 

FuBmeBgerat nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB auf der Grundplatte (12) ein quaderforraiges 
Gehause (14) rait v/enigstens einer Trittoffnung 
(15) angeordnet ist, die iiber der wenigstens 
einen PuBplatte (2) angeordnet ist. 



FoBrneEgerat nach Anspruch 2, 
dadiirch {^ekennzeichnet , 

daB auf der Seite der v/enigstens einen Tritt- 
offn\Hig (15) dGs Gehriuses (14) eine Saule (1?) 
anireordJiet ist, auf der die BedienuJiGseinheit 
(18) und ein su der v/enifrstens einen Tritt- 
offnung (15) gerichteter bocenformi^er iralte- 
biiigel (19) engeordnet ist. 

FuB*7ie£5er£t nach Anspruch 5, 
dadurch gekermzeichnet , 

daB zv'ischen deni :taltebug:el (19) uril de.-n Ze:-K^se 
('IZi.) neben der v/enirrstens einen Trittof fnunsr 
(15) ein Seitenbii-rel (20) sn^eordnet ist. 
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